CONTRATTO DI RICERCA

Stipulato tra l'Istituto Mobiliare Italiano S.p.A.,
su richiesta del Ministro dell'Università e della Ricerca Scientifica e Tecnologica, e 
Tecnopolis CSATA Novus Ortus Scrl in data 20 Dicembre 1996
TITOLO DEL PROGETTO

Coordinare e Legare le Unità di produzione Scientifica e Tecnologica con l’Economia Regionale (CLUSTER) 

PIANO DETTAGLIATO DI ATTUAZIONE

delle attività relative alla FASE:
5.1.4.:


Trasferibilità dei risultati sul campo



Linea di ricerca
5.1.
Prototipo di sistema automatico per l'ispezione e controllo qualità di parti metalliche

Azione


5.


Prototipo di sistema automatico per l'ispezione e controllo qualità di parti metalliche



1.
Fase 5.1.4.: Trasferibilità dei risultati

Nelle prime tre fasi della ricerca, sono state messe a punto delle tecniche di elaborazione delle immagini idonee alla rilevazione di difetti superficiali su alcune classi di componenti meccanici (pompa freni, corpo iniettore) e sono stati realizzati i prototipi dei relativi sistemi automatici di ispezione visiva. Pur trattandosi di soluzioni “ad-hoc” sviluppate per specifici casi di studio, le tecniche messe a punto e l’expertise accumulato configurano il nocciolo di un servizio altamente specializzato che può incontrare i bisogni di una ampia classe di produzioni meccaniche.

L'obiettivo della quarta ed ultima fase del progetto consiste dunque sia nella valorizzazione dei risultati specifici della ricerca in relazione ai casi pilota affrontati, che, e soprattutto, nell'avvio di iniziative volte alla trasferibilità dei risultati verso le imprese che operano nel comparto della subfornitura di componenti automobilistici e,  più in generale, del settore meccanico. 
L'attività sarà cosi strutturata:

5.1.4.1.   Diffusione dei risultati della ricerca

5.1.4.2.   Realizzazione di un piano di valorizzazione

1.1.
Attività 5.1.4.1.: Diffusione dei risultati della ricerca

Nel corso di questa attività si realizzeranno le seguenti azioni:

· Costruzione di una mailing list a livello nazionale di potenziali utenti cui indirizzare azioni di comunicazione di tipo mirato.

· Realizzazione di azioni a carattere informativo sui risultati della ricerca utilizzando gli strumenti di animazione territoriale propri del Parco Scientifico Tecnopolis (preferibilmente in comune con tutte o con altre linee di ricerca Cluster che presentino caratteristiche di omogeneità con la presente ricerca).

· Predisposizione di materiale illustrativo (flyiers, brochures).

· Realizzazione di articoli destinati alla pubblicazione su riviste di tipo tecnico.

· Predisposizione di pagine web dedicate.

· Realizzazione di un punto dimostrativo, consistente in una versione “didattica” del prototipo funzionante del sistema di ispezione visiva. Tale punto dimostrativo potrà all’occorrenza essere ubicato anche presso fiere e manifestazioni di tipo tecnico-commerciale.

· Organizzazione di incontri dimostrativi con aziende operanti nel settore meccanico per la diffusione dei risultati della ricerca.

Il risultato consisterà in un rapporto che descrive gli interventi effettuati e nel materiale prodotto a supporti di tali interventi.
Durata:

6  mesi

Impegno risorse:
15 mesi/uomo

1.3. Attività 5.1.4.2.: Realizzazione di un piano di valorizzazione 

Nel corso di questa attività si realizzeranno le seguenti azioni:

· definizione di un piano dettagliato per le azioni di diffusione e valorizzazione dei risultati della ricerca;

· definizione di un piano per l’ingegnerizzazione del prototipo di sistema per l’ispezione visiva automatica;

· definizione di un piano per la messa a punto di un servizio di progettazione e prototipizzazione di soluzioni per l’ispezione visiva automatica di parti meccaniche di precisione.

Il risultato consiste in un tecnico.

Durata:

6 mesi

Impegno risorse:
8 mesi/uomo

2.
Tempi e costi

Il diagramma seguente illustra, per ciascuna attività definita per la fase, i tempi di sviluppo previsti, con l’indicazione dell’impegno di personale espresso in mesi/uomo.

LINEA DI RICERCA:

Prototipo di sistema automatico per l’ispezione e controllo qualità di parti metalliche

AZIONE-FASE-ATTIVITA’
1
2
3
4
5
6
mesi/uomo

5.1.3  

TRASFERIBILITA’ RISULTATI






23

5.1.3.1 

Diffusione dei risultati della ricerca






15

5.1.3.2 –

Realizz. piano di valorizzazione






8

Tab. 2.1 - Costi previsti per la Fase 5.1.3  come da nuova programmazione

PROGRAMMA




Costi comprensivi di iva (in milioni)









5.1. Prototipo di sistema automatico per l'ispezione e controllo qualita' di parti metalliche


Soggetti esecutori


anni/uomo


Personale


Spese Gen.li


Attrezzature


Materiali
Prestazioni Terzi Affid.
Altre prestazioni terzi
Recup.
Imprevisti
Sub Totale
Mark-up 5%
Totale

5.1.2 Sviluppo Prototipo 


TCNO


1.9
170
102
0
0
0


27
0
0
299
15
314

Tab. 2.2 - Costi previsti per la Fase 5.1.4 come da Capitolato Tecnico

PROGRAMMA




Costi comprensivi di iva (in milioni)









5.1. Prototipo di sistema automatico per l'ispezione e controllo qualita' di parti metalliche


Soggetti esecutori


anni/uomo


Personale


Spese Gen.li


Attrezzature
Materiali
Prestazioni Terzi Affid.
Altre prestazioni terzi
Recup.
Imprevisti
Sub Totale
Mark-up 5%
Totale

5.1.2 Sviluppo Prototipo 

TCNO


1.9
170
102
0
0
0


0
0
27
299
15
314

Tab. 2.3 - Scostamenti tra le precedenti tabelle per la Fase 5.1.4

PROGRAMMA




Costi comprensivi di iva (in milioni)









5.1. Prototipo di sistema automatico per l'ispezione e controllo qualita' di parti metalliche


Soggetti esecutori


anni/uomo


Personale


Spese Gen.li
Attrezzature
Materiali
Prestazioni Terzi Affid.
Altre prestazioni terzi
Recup.
Imprevisti
Sub Totale
Mark-up 5%
Totale

5.1.2 Sviluppo Prototipo 


TCNO


0


0


0


0
0
0


+27
0
-27
0


0


0
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